


una iperbole equilatera si ottiene per roto-traslazione da una iperbole equilatera. Collegamento

coniche, rette e fisica.

Relazioni e funzioni

* Il concetto di funzione e le proprietà delle funzioni: ripasso delle funzioni (come trattate al biennio)

e  delle  possibili  rappresentazioni;  generalità,  dominio,  codominio,  funzioni  iniettive,  suriettive,

biettive; lettura delle proprietà da un diagramma di Eulero-Venn. Prodotto cartesiano di insiemi e

definizione di grafico di una funzione. Definizione di funzione numerica ed in particolare di funzione

reale di una variabile reale, classificazione, campo di esistenza, dominio e codominio, intersezioni

con gli assi, definizione di zero di una funzione, funzioni crescenti e decrescenti, funzioni monotone

o meno, periodiche, pari e dispari; funzioni limitate. Inoltre definizione di funzione iniettiva, suriettiva

e biettiva; utilizzo del test delle rette verticali  per riconoscere se un grafico è o meno grafico di

funzione e del test  delle rette  orizzontali  per riconoscere se il  grafico è o meno grafico di  una

funzione iniettiva; la condizione di invertibilità di una funzione e determinazione della equazione di

alcune funzioni inverse. Rilettura dei grafici delle coniche studiate il terzo anno e riprese il quarto

anno di corso come possibili grafici di funzione, o riflessione sulle condizioni da imporre per renderlo

tale. Classificazione di  funzioni  in algebriche e trascendenti;  per  le trascendenti  si  rimanda agli

argomenti di seguito elencati.

Logaritmi ed esponenziali e funzioni goniometriche

* Funzioni circolari, esponenziali, logaritmiche: relativi grafici e proprietà.

* Equazioni e disequazioni esponenziali e logaritmiche; sistemi di equazioni esponenziali; condizioni

di esistenza di funzioni logaritmiche ed esponenziali.

Approfondimento: logaritmi e terremoti, l’osservatorio Ximeniano; applicazioni alla vita concreta di

logaritmi ed esponenziali.

Goniometria e trigonometria

* Misura degli angoli.

* Seno, coseno e tangente di un angolo.

* Relazioni fondamentali della goniometria.

*Angoli  particolari:  archi  associati; formule  goniometriche  di  addizione  e  sottrazione  e  di

duplicazione.

* Equazioni  goniometriche elementari (metodi della circonferenza ).

* Equazioni goniometriche riconducibili ad elementari (metodi della circonferenza ).

Elementi di calcolo matriciale ( recupero):  Calcolo matriciale ( somma e differenza di due matrici, prodotto di

una matrice per uno scalare,  prodotto di una matrice per uno vettore, prodotto fra matrici; possibile scrittura

di un sistema sotto forma matriciale; matrici rettangolari e quadrate, determinante di una matrice quadrata

nel caso 2x2 o 3X3). Calcolo di un determinate di matrice quadrata 3X3 con la regola di Sarruss, calcolo del

determinante di una matrice triangolare superiore od inferiore col metodo della diagonale; calcolo del

determinante di una matrice diagonale.
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